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INSANSI ROBOT KATEGORISI YARISMA KURALLARI

INSANSI ROBOT

Vicut sekli insan vicuduna benzemek Uzere Uretilen robotlara insansi robot adi
verilir. Genel olarak insansi robotlar bir bas, gévde, iki kol ve iki bacaga sahiptir. Bazi
insansi robotlar insan vicudunun yalnizca bir kismi model alinarak yapilmis olabilir,
sadece bel Ustl gibi. Bazi insansi robotlar, adiz ve gozler gibi uzuvlara sahip, yilz
ifadeleri Uretme vyetenedi olan gelismis kafalara sahip olabilirler. Bu yarisma
kategorisindeki insansi robotlarin; bir bas, govde, iki kol ve iki bacada sahip olmalar
gerekmektedir.

1- Amacg

Belirlenen mesafedeki parkuru, en kisa siire icerisinde yiriyerek otonom olarak
tamamlamaktir.

2- ELEME PisTI
2.1- Eleme Parkuru Yol Ile Ilgili Bilgileri

e Parkurun ydrime alani 800 mm’lik bir genislikte ve beyaz mat dekotadan
yapilacaktir.

e Bu yldrume alani en az 80 mm yukseklikteki bir duvar ile cercevelenecektir.
e Baslangig ve bitis gizgisi arasindaki mesafe 2000 mm dir.
e Baslangig ve bitis gizgileri siyah ve en az 20 mm’lik bir geniglikte olacaktir.

e Duvar olarak isimlendirilen kisimlarin i¢ kenarlarinda dlgllendirme igin 6lgu
cizgileri bulunacaktir.

Sekil 1 : insansi Robot yarisma parkuru
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3- INSANSI ROBOTLARDA ARANACAK OZELLIKLER

I.

II.

II1I.

IV.

VI.

VII.

Robot, ylrirken dengesini koruyabilmek igin agirlik merkezini kaydiran iki
ayaklh bir yapisi olmali ve yarimelidir. Baska bir noktadan destek
almamalidir.

Yirlrken, bir ayak havaya kalkarken, diger ayadi robotun dengede
kalmasini saglamalidir.

Robot yirirken; robotu dengeleyen ayadin diz eklem acisi 90 dereceden
blylk olmalidir. Eger robotun diz eklem agisi 90 dereceden biyik degilse
robot ylurimus sayillmaz.

Asagidaki durumlar saglandigi slirece, ayaklar herhangi bir bicimde/sekilde
olabilir:

a. Robotun ayadi, ylrime platform vylizeyine (yere) temas eden
robotun bir parcasi olarak ifade edilir.
b. Maksimum ayak boyu, robotun bacaginin uzunlugunun %50’sinden

daha az olmalidir. Bacak boyu, robot ayaginin yere temas ettigi yer ile
robotun bacagini Ust kisma baglayan(gbévde) eksen arasindaki mesafe olarak
ifade edilir.

C. Maksimum ayak boyu 20 cm’den daha az olmalidir.

Robot ayakta dururken ya da yurirken, sol ve sag ayadi etrafindaki ayak
tabanlari Gst Gste binmeyecektir.

Kolun tamamen acildigindaki uzunlugu ayadin tamamen acildigindaki
uzunlugunu gegmemelidir.

Robotun bir kafasi olmaldir.

4- Yarisma Kurallarn

a)

b)

c)
d)

e)

f)

g)

Basla isaretinden sonra robotun bitis c¢izgisini gectigi ana dek, slre
Olcllecektir. Robotun ayak kismi cgizgiyle temas ettiginde ya da cizgiyi
gectiginde, robot cizgiyi gegmis sayilacaktir.

Bir robotun yolu tamamlamasi icin maksimum 3 dakika stre verilir. Verilen
sirede yolu tamamlayamayan robot yoldan alinir. Skor hesaplanirken,
basarili bir sekilde gidilen mesafe hesaba katilacaktir.

Sure hakem tarafindan kronometre ile 6lglulecektir.

Robot baslangi¢ cizgisini gecgip bitis cizgisine gelinceye kadar tamamen
otonom olmalidir, aksi takdirde diskalifiye edilecektir.

Robot distiiginde, hakem 10 dan geriye dogru sayar. Eger 10'dan baslayan
bir geri sayimda robot ayada kalkamazsa, robot pistin disina alinacaktir.
Skor belirlenirken, basarili bir sekilde gidilen mesafe hesaba katilacaktir.

Yolu, en kisa slrede otonom olarak tamamlayan robot kazanir. Eger higbir
robot yolu tamamlamakta basarili olamazsa, en uzun mesafeyi en kisa
strede kat eden robot kazanir.

Robotlar yarismadan hemen dénce inceleneceklerdir.
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_ 11. Uluslararasi MEB Robot Yarismasi
Insansi Robot Kategorisi Dederlendirme Formu

Sira
No

Robotun Adi

Yolu
Tamamlama
Suresi

Yolu Tamamlayamayan

Robot

Mesafe

Silre
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