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INSANSIZ HAVA ARACI (IHA) KATEGORISI YARISMA KURALLARI

1. AMAC
insansiz hava araglari (IHA) gunimiizde bircok alanda kullaniimaktadir.
Havadan goérintileme ve haritalama en yaygin uygulamalar arasinda olsa da
klglk oOlcekli kargo tasimaciligi, yangin sondidrme, ilk yardim ve can kurtarma
gibi alanlarda da cesitli uygulamalar bulunmaktadir.

Teknolojik sigrama noktalar Ulkelerin gelismiglik dizeyini ve halkinin refahini
“doping” etkisiyle arttiran olaylardir. Gegmisteki teknolojik sigrama noktalar
buhar makinasi, araba ve ucak Uuretimi, atom enerjisi, bilgisayar ve uzay
teknolojisi, endistriyel robotlar olarak kabul edilmektedir. Ulkemiz bir sekilde
bu noktalarin ¢cogunu kacirmis olmakla birlikte bazilarinda acigi kapatmak igin
yogun calismalar yuriutmektedir. Ginimuzdeki teknolojik sigrama noktasi ise
IHA teknolojisidir. Askeri alandaki basarii uygulamalarla IHA’larin (lke
savunmasina nasil katkida bulunabildigi gériilmektedir. Bu nedenle IHA alaninda
bircok Ulke ARGE calismalari yapmakta ve Urunlerini pazara sunmaktadir.

Bu yarismanin amaci, Ulkemizde insansiz hava araci lUretme ve kullanma
kaltirind gelistirmektir. Bunu yaparken de genglerin teknolojiyi edlence ile
birlestirmeleri, bilgi ve becerilerini arttirmalari hedeflenmektedir. Boylelikle
yarisma yakin gelecekte ilkemizin gerek IHA kullanimi (pilot) gerekse IHA
Uretimi konularinda ihtiyac duyacadi insan kaynaginin gelistiriimesine de katkida
bulunulacaktir.

2. KAPSAM
Yap! olarak IHA’lar sabit kanath, déner kanatli ve hibrit olarak (i¢ gruba
ayrilmaktadir. Ugak olarak isimlendirilen sabit kanatlilarin tasarim ve Uretiminin
bayldk bir béliminlt mekanik agdirlikh isler olusturmaktadir. Genellikle tek
motorlu olan bu araclarin tGretim maliyetleri goéreli distk olup, ugurulmalari ve
inis kalkis igin genis alanlara ihtiyag vardir.

Araci havada tutan pervaneleri motor tahrikli olup yer c¢ekimine goére dik
yerlestirilmis IHA'lara ise doéner kanatlilar denmektedir. Bir, (ig, dort, alti ve
sekiz adet pervanesi bulunan bu araclara Latince kdkenli olarak sirasiyla
helikopter, tricopter, quadcopter (quadrotor), hexacopter ve octocopter isimleri
verilmistir. Déner kanathlar yapilari sayesinde ¢ok daha kuguk alanlara inig
kalkis yapabilmekte olup havadaki hareketleri daha kontrollidir. Ddner
kanatlilarda elektronik iscilik ve planlama (agirhik yik batarya dengesi) 6ne
cilkmaktadir. Donen kanat sayisina gére motor ve suricl gibi pahali elektronik
malzeme sayisinin artmasi nedeniyle Gretim maliyetleri daha yuUksektir.

Hibrit tasarimlarda da sabit kanathlarin Gstlinligld olan genis menzil ile déner
kanatlilarin Ustinligd olan kigik alanlara inis kalkis kabiliyeti birlestiriimeye
cahsilmaktadir. Bu alanda gesitli tasarimlar bulunmakta olup hala gelistirme
calismalari devam etmektedir.
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Bu yarismada hem hava hareketi kontroli yuksek olan hem de kiclk alanlara
inis kalkis yapabilen doéner kanatli “Mini IHA” (racer drone) larin yer almasi
uygun gorilmistir. “Mini IHA”lar klcik yapili olmalari, Uretim ve tedarik
masraflarinin daha disik olmasi ve kaza aninda hasar verme olasiidinin da
daha az olmasi sebebiyle tercih edilmistir. Bu yarisma kategorisinin
ULUSLARARASI MEB ROBOT YARISMASI kapsaminda ilk kez duzenlenmesi
sebebiyle, IHA ile asagida detaylari verilen gérev tabanli yaris diizenlenecektir.

3. MINI IHA TEKNIK OZELLIKLERI
Yarismaya katilacak IHA’nin uymasi gereken teknik dzellikler ve drnek
malzemeler asadidaki gibidir:

3.1. Ugus Simiilatér Yazihmi: IHA ugurmaya heveslenenler, baslangicta araci
satin almakla hemen ucurabilecedi distincesinde olabilir. Hatta baslangic igin
ucuz bir IHA satin alinma yoluna gidilir ki, kaza oldugunda kayip asgari diizeyde
olsun. Halbuki, hangi fiyata alinirsa alinsin, eger ucus tecriibesi yoksa, biylk bir
ihtimalle ilk ucus IHA disecek (kirrma udrayacak) ve kullaniimaz hale
gelecektir. Bu durum, olusan maddi kayiptan cok, IHA ucurmaya karsi duyulan
hevesin kirllmasina sebep olabilir.

IHA pilotluguna yeni baslayanlarin bilmedigi ve cok énemli olan husus, pilotun
sabit bir noktada durarak ugmakta olan IHA’yi kontrol etme zorunlulugudur. Bu
duruma soOyle bir érnek verilebilir: arabanin sdricidsd aracin 6n tarafindaki
slirict koltugundadir. Bu nedenle slriclinin araca direksiyon Gzerinden verdigi
komutlardan direk olarak etkilenir. Direksiyon saga cevrildiginde arac sada
doner. Siricl de aracla birlikte dondigu icin, beynin algisinda herhangi bir hata
olusmaz. Fakat model araba kullanilirken, sirlcl sabit noktadadir. Model arag
strdctden uzaklasirken, kumandadan verilen sada dénlis komutu ile arag sada
doner. Ayni arag donilp kisiye dogru yaklasirken ise kumandadan verilen sada
donls komutu ile arag sola donecektir. Kullanicinin sag/sol algisi ile aracin
sag/sol ydnlenmesi, aracin dogrultusuna goére sirekli dedismektedir. Iste bu
durum, model kullaniminda yasanan en bUyudk zorluk olup, pilota bu
oryantasyon editimi verilmesi gerekmektedir. Bu da en iyi ve en ucuza,
simulator kullanimiyla gergeklestirilebilir.

Profesyonel egitim alinabilecek simulator yazilimlari ile birlikte bilgisayara USB
Uzerinden baglanan aparat (dongle) verilir. Bu aparat ve kablolarini kullanarak
IHA'nin uzaktan kumandasi (profesyonel kumandalarin arka taraflarinda egitici
baglanti soketi bulunur. Genellikle 3,5mm kulaklik soketi seklinde olup
markasina gore soket tipi degisebilmektedir) simulatér yazilimina badglanir.
Boylelikle pilot IHA’y1 ucurmak icin kullanacagi kumandayi ve tepkilerini
bilgisayar ortamindaki simulatér Gzerinde goérebilir. Pilotun kumanda Uzerindeki
el becerisi artar. Bu nedenlerle, yarisacak IHA pilotlarinin simiilatér ortaminda
egitim almasi gereklidir. Bu konuda yaninda USB aparati ve baglanti kablolari
bulunan bir ugus simulatér yazilimi tercih edilebilir. (ipucu: Internet arama
motorlarinda anahtar kelimeler “rc ugus simdlatért”, “6 in 1 flight simulator”,
"12 in 1 flight simulator”, “16 in 1 flight simulator”, 20 in 1 flight simulator”,
“PhoenixRC")
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Sekil 1. Ornek bir ucus similatér yazihmi ve aparatlari gériintiisa.

3.2.Govde (frame): 3 veya 4 adet motoru destekleyen fiber karbon veya fiber
elyaf olan hazir gévdeler (220, 250 serisi, vb.) olabilecegi gibi; kisisel tasarima
sahip 3D vyazici, FR4 (baski devre) veya ahsaptan dretilmis olan gbévdeler
kullanilabilir. (ipucu: Internet arama motorlarinda anahtar kelimeler “quad
frame 250", “racer frame”, “tricopter racer frame”)
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Sekil 2. Ornek IHA gévde gérintiileri.

3.3. Motor: Firgasiz DC motor, 2.000-4.000KV dénus hizi, 11-22 serisi motor capl,
calisma gerilimi 2-4S (7,4-14,8V) arasi olan motorlar kullanilabilir. (ipucu:
Internet arama motorlarinda anahtar kelimeler “brushless dc 18", “fircasiz dc
22", “brushless dc racer”, “2400KV”, “brushless 1104”, “brushless 1304”",
“brushless 1804”, “brushless 1808”, “brushless 2205"” , “brushless 2206")
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Sekil 3. Ornek IHA motor géruntileri.

3.4. Motor Siiriicii (ESC): IHA'da kullanilacak motorun akimini destekleyecek giicte
10-15A akimi surebilen; RC kontrol sinyalini optik yalitici eleman (optocoupler)
Uzerinden alan, boylelikle besleme geriliminden kaynaklanan parazitlerin
strdclinin calismasini engelleyemedigi ve motor donis hizinin daha kararh
sekilde korunabildigi OPTO model olan; galisma gerilimi 2-4S (7,4-14,8V) arasi
olan motor surucller (elektronik hiz denetleyici) kullanilabilir.
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3.5.

3.6.

Sekil 4. Ornek IHA motor siiriicli gdriintileri.

Ucus Denetleyici: 8 bit veya 32 bit tabanli islemciye sahip hazir denetleyiciler
(CC3D, PIXRACER, APM, NAZE, Cirus vb. uyumlu) kullanilabilecegi gibi, MEMs
algilayicilar (3 eksen gyro, 3 eksen ivmedlcer, 3 eksen manyetik pusula)
kullanan kisisel tasarim ugus denetleyiciler de kullanilabilir. (ipucu: Internet

A\Y n

apm-,

arama motorlarinda anahtar kelimeler “openpilot cc3d”, “pixracer”,
“naze32 acro”)

Sekil 5. Ornek ugus denetleyici gérintiileri.

Pervane: IHA'da kullanilacak motorun giiciinin yetecedi, kanatlarin
carpismayacagl buyuklikte olmahdir. Motor secilirken 0zelliklerinde hangi
ebatlarda pervaneler ile verimli galisabildigine dair bilgiler bulunur. Bu bilgiler
Isiginda motorun verimli olarak cevirebilecedi ebatlarda, 5-7 inch uzunlukta
(yaricapta), vida adimi 4-5 inch olan (pervane 1 tur dondigiinde ilerleyecedi
mesafe) (6rnegdin Uzerinde 6045 yazan bir pervanenin uzunlugu 6 inch, bir tur
donduginde ilerleyecegi mesafe 4,5 inch demektir); 2 veya 3 kanath pervane
kullanilabilir. Pervanelerin biri saat yontinde (CW) digeri tersi yonde (CCW)
déniis agisina sahip ciftler seklinde alinmahdir. Pervane bir iHA’da en cok sarf
edilen malzemedir. Bu nedenle fazla adette almakta fayda vardir. Ayrica
pervaneler yeni alinsa bile, ddnerken IHA’yi sarsmamasi icin, tipki araba
tekerleklerinde oldugu gibi, déncelikle balans ayari yapilmasi gerekir. Bu balans
ayarinin hem pil tlketimine, hem de motor rulman émrine olumlu katkilar
vardir. (ipucu: Internet arama motorlarinda anahtar kelimeler “5x4.5 prop”,
6045 prop”, “"7038 prop” “"6045 prop”, "5045 3 blade”)
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Sekil 6. Ornek pervane gérintiileri.

3.7.Pilotaj Kamera Takimi (FPV): Diger IHA'lar ile gakismayi dénlemek igin sadece
5.8GHz bandini kullanan ve yaris bandini (Bant R: 5658, 5695, 5732, 5769,
5806, 5843, 5880, 5917) destekleyen 40 kanal yayin yapabilen modeller
kullanilmalidir. Ekran veya gozlik (goggle) kullanimi serbest olup, cift alici ve
antene sahip modellerin ¢ekim gucu vyuksektir. (ipucu: Internet arama
motorlarinda anahtar kelimeler “fpv lcd”, “fpv goggle”, “diversity lcd”)

&

Sekil 7. Ornek pilotaj kamera takimi, ekran ve gézlik goriintileri.

3.8.Uzaktan Kumanda: Dider IHA'lar ile gakismay! dnlemek icin en az 6 kanal
2.4GHz frekans atlamali alici verici moddulleri kullaniimalidir. Kumandanin
similatér ile uyumlu calisabilmesi icin arka tarafinda editici baglanti soketi
bulunan profesyonel modeller arasindan secilmesi tavsiye edilir. Alinacak
kumandayla, ileride sadece ilave RC alici satin alinarak farkh araglarin da
kontrol edilebilecegi, profesyonel kumandalarin en az 16 farkli model ayarlarini
ayri ayri saklayabildigi, bu nedenlerle kumandanin temel bir cihaz (demirbas)
oldugu unutulmamalidir.
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Sekil 8. Ornek uzaktan kumanda gérintileri.

3.9.Batarya: Lityum polimer (LiPo), gerilimi 2-4S (7,4-14,8V), anlik akim verme
kapasitesi 20-40C olabilecegi gibi kapasite (mAH) siniri yoktur.

3.10.Batarya Alarmi (Lipo Alarm): Bataryanin geri besleme ucuna takilabilecek,
batarya htlcre gerilimi gdsterecek ve ugus sirasinda hicre gerilimi 3.7V altina
dustiginde sesle uyarn verecek ufak elektronik moduldir. (ipucu: Internet

arama motorlarinda anahtar kelimeler “lipo alarm”, “mini lipo alarm”, “battery
alarm”)

Sekil 9. Ornek LiPo batarya alarm gorintisi.

3.11.Batarya Giivenli Tasima Cantasi (LiPo Safe Bag): LiPo bataryalarin
patlamalarina karsi koruyucu 6zellikli yanmaz canta kullaniimali, tim bataryalar
canta iginde sarj edilmeli ve saklanmaldir. (ipucu: Internet arama motorlarinda

n” o\

anahtar kelimeler “yanmaz lipo”, “lipo safe bag”, “lipo guard”)

LIPO GUARD

WARNING!

,Inw' - — 0
Sekil 10. Ornek LiPo batarya giivenli tasima cantasi gériintiisu.

3.12.Cografi Konumlama Sistemi (GPS): Kullanimi istede baglidir (yaris alanin
Uzeri kapali olacadi icin bir faydasi olmayacaktir).
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3.13.Uzaktan Haberlesme Takimi (Telemetry): Kullanimi istege baghdir.
3.14.IHA Genel Boyutlari: Capraz motor merkezleri arasi mesafe 250mm’yi

gegmemelidir. Pervane haric 200mm x 200mm kare igerisine sigabilmelidir.

3.15.Ucus Agirhgi: Batarya ve diger tim donanimlar dahil 300 ile 1.000g arasi

olmalidir.

3.16.Mekanik Montaj: Somun, civata ve vidalarin ugus sirasinda gevsemesinin

Onlenmesi icin 6zel sivi solisyonlar (locktite vb) kullanilacaktir.

3.17.Elektrik-Elektronik Montaj: Kablo ve konektér badlantilarinda daralan

4.

4.1.

4.2.

4.3.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

makron kullanilacak, acikta hicbir elektrik teli gdériilmeyecektir. Kablolar IHA
govdesine kablo bagdi ile sabitlenecektir.

GUVENLIK ONLEMLERI

Yarismaya katilacak IHA’lar igin tanimlanmis givenlik dnlemleri asagidaki
gibidir. Guvenlik 6nlemlerine uymayan ekipler yarisma disina cikarilacak ve
yaristirimayacaktir.

Yarisma etrafi ag ile cevrili kapali alan (kapali salon) icerisinde
gerceklestirilecektir.

Kumanda Uzerinde bulunan bir anahtar veya buton, gerektiginde motorlara
verilen enerjiyi kesecek (throttle cut) sekilde ayarlanacaktir.

IHA’larda yiiksek akim verebilme &6zelligine sahip LiPo veya tiirevleri bataryalar
kullanilmaktadir. Bu bataryalar kimyasal olarak kararsiz yapida olup, kolaylikla
patlayabilmektedir. Her ekibin bataryalarini tasimak igin yeterli sayida ve
buyuklikte, 6zel olarak satilmakta olan yanmaz batarya torbasi (LiPo safe bag)
bulundurmasi sarttir.

. YARISMA KURALLARI
5.1.

Yaris komitesi gerektiginde yarisma kurallarini degistirebilir. (En gtncel kurallar
yarisma web sitesinde yayinlanacaktir. Litfen glincellemeleri takip ediniz.)

Her ekip, yaris komitesinin belirledigi kurallara ve hakem uyarilarina harfiyen
uymak zorundadir. Kural disi davrandigi tespit edilen ekipler yarisma disi
birakilir.

Yaris komitesi uygun gordigu yarisin tekrarini yaptirabilir.

Ekipler hakem kararlarina karsi itirazlarini yazili olarak verebilir.

Yarismada en yiiksek puani alan IHA birinci olur. Bélim 7’de puanlama hesabi
aciklanmistir.
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5.6.Her ekibe gorevi tamamlamak icin 5-150 saniye slre verilecektir. Hakemin
“Sire Doldu” komutuyla IHA yere indirilecektir.

5.7.Sure basladiktan sonra mola ya da benzeri teknik nedenlerle stire durdurulmaz.

5.8. Pilot mutlaka yaris ekibi icerisinden secilmelidir. Ekip icinde birden cok pilot
olabilir.

5.9.Yarismacilara IHA’larinin temel ugus 6zelliklerini test edip deneyebilecekleri bir
alan tahsis edilecektir. Bir hakemin de bulunacadi bu test alani ve yarisma alani
disinda ucus yapildiginin tespiti yarisma disi olma sebebidir.

5.10.IHA gdvdeleri kisisel 6zel tasarim olabilecegdi gibi piyasadan temin edilecek
hazir gdvdeler de kullanilabilir. Fakat IHA'nin kendisi biitiin olarak hazir satin
alinmis hazir bir model veya kit (RTF, ARF) olmamalidir. Tamamen hazir alindigi
tespit edilen IHA ve ekibi yarisma disi olacaktir.

5.11.Her ekip IHA'nin mekanik ve elektrik-elektronik montajini kendisi yapacaktir.
Ayrica ugus kontrolérin yaziliminin yiklenmesi ile ayarlarini yine ekip kendisi
yapacaktir.

5.12.Her ekip, yarismaya katildii tim IHA’larin Uretimi sirasinda yapilanlari,
tasarimlari, yasananlari, malzemelerin nasil tedarik edildigini, kumanda ve ucus
denetleyici ayarlarinin nasil yapildigini anlatan resimli “IHA Uretim Raporu”
hazirlayacaktir. IHA Raporu icin 6zel bir bicim belirlenmemis olup; sayfa sayisi,
yazi karakteri vb. 6zellikler istenildigi gibi olabilir.

5.13.Yarisma igin ilk kayit sirasinda:

5.13.1. Her takim “IHA Uretim Raporu”nu yarisma icin ilk kayit giniinde
elektronik belge (pdf, word) seklinde kayit masasina teslim etmelidir.

5.13.2. Kaydi yapilan her ekibe, Pilotaj Kamera Takimi ve eger kullanmislarsa
Uzaktan Haberlesme Takimi icin frekans (kanal) tahsisi yapilacaktir. Ekipler
sadece kendilerine tahsis edilen frekans bandini kullanacaklardir.

5.14.Yaris oncesinde:
5.14.1. Takimlar, yaris saatleri disinda, yaris komitesinden randevu almak
suretiyle, yarisma alaninda test ugusu yapabilecektir. Bu konudaki diizenlemeyi
yarisma komitesi yapacaktir.

5.15.Yarisa baslamadan hemen énce:
5.15.1.IHA’lar yaris alanina her girislerinden ©nce teknik kontrolden
gegcirilecektir. Teknik yeterlilikleri saglamayan IHA’lar yarismaya alinmayacak
fakat aksakliklari dizelttikten sonra tekrar yarisabileceklerdir.
5.15.2. IHA’'nin  Giivenlik Onlemleri ne uyup uymadi§i kontrol edilecektir.
Uymayan IHA yarismaya alinmayacaktir.
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5.15.3. IHA kayit bilgileriyle yarismaya katilacak IHA arasinda uyusmazlik olan
ekipler yarisma disina gikarilacaktir.

5.15.4.Ugus Kamera Takimi nin tahsis edilen kanalda olup olmadigina
bakilacaktir. Cakisma olmasi durumunda kanal degisimi yapilacaktir.

5.16.Yaris sirasinda:
5.16.1. Takimlar, hakemin her tirlGd uyarisina uymak durumundadir. Hakem
uyarilarini dinlemeyen takimlar yarisma disi kalir.
5.16.2. Yarisma sirasinda yarisma alanina izinsiz giris yasaktir. Herhangi bir
olumsuzluk durumunda (IHA'nin dismesi, arizalanmasi, pili bitmesi, vb.)
yalnizca hakem izniyle giris yapilabilir. Aksi hareket ekibin yarisma disina alinma
sebebidir.
5.16.3. IHA pilotu, yarisma alaninda belirlenmis olan “yarismaci alani” disina
citkmamalidir. Alanin disina her cikisin 7. Bélimde agiklanan ceza puani vardir.
5.16.4. Yarisma alaninda uygun goérilen yerlere kamera vyerlestirilerek yaris
birincisi ve kural disi hareketler denetlenecektir.
5.16.5.Yarisma alaninin her bir yani ve Uzeri, glvenlik agi ile ortilmis
durumdadir. Yarisma gorev rotasi Sekil 11.deki gibidir:

Sekil 11. Yarisma alani gbrev rotasi.

5.16.6. IHA kalkis alanina birakilir. Pilot “Yarismaci Alani” na geger.

5.16.7. Hakemin “Hazir” komutunu vermesiyle IHA vyerdeyken pervaneler
dénmeye baslar (arm etme). “"Basla” komutuyla birlikte hakem slreyi baslatilir
ve IHA yerden kalkarak ucus gorevine baslar.

5.16.8. “Kalkis noktasi”’ndan ucusa baslayan IHA sirsiya:

5.16.8.1. Adim 1: 1.nolu halkanin iginden gecer,

5.16.8.2. Adim 2: 3.nolu halkanin Ustlinden girip altindan c¢ikacak sekilde

geger,
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5.16.8.3. Adim 3: A direginin boyunu gecmeyecek sekilde etrafindan dolanir
(saat yonul veya tersi),
5.16.8.4. Adim 4: 2.nolu halkanin iginden geger,
5.16.8.5. Adim 5: inis noktasina iner.
5.16.9. IHA kalkisindan itibaren yarisma sahasinda bulunan nesnelere temas
etmeden ugusunu tamamlar. Her temasin 7. Bélimde aciklanan ceza puani
vardir.

5.17.Yaris sonunda:
5.17.1.IHA inis alanina tamamen kondugunda hakem siireyi durdurur. Siire
hesabinda sadece hakemin kronometresi ve takdiri esas alinir.
5.17.2.%Inis alani” Sekil 2.de gérildugi gibi ic ice ¢ bélgeden olusur. IHA
kondudu bélgeye gore Bodlim 7 de aciklandidi gibi inis puani alir. inis puani
hesabinda IHA'nin pervaneler hari¢ kus bakisi gériintiisiinde tasan en diisiik
puanli alan esas alinir. Bu konuda yalnizca hakemin karari sonucu belirler.

Sekil 12. IHA “inis alan1” gériintisa.

6. PUANLAMA
Yarisma sonucunda yapilacak puan hesabi asagida sunulan tablolar ve formile
gbre yapilacaktir.

Yizde
Kriter Agirhk Hesabi
(%)

[ IHA Agirlik (9)x(—0,1429)
IHA -0
Agirhk + 142,86
A Hakem heyeti karari
Tasarim c
ve 0—100
Iscilik
Ucus cc Yarig Siresi (s) x(—0,7143)
Puani + 107,14
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inis Kirmizi: 100, Gri: 80, Sari: 50,

PUANI 20 Diger:0

Ceza Puani Hesabu:

6.1. Yanisma alanindaki herhangi bir nesneye her temas: 3

6.2. Ucus sirasinda IHA'nin yere diismesi: 5

6.3. Ugus sirasinda pilotun bilingli olarak IHA’y1 yere indirmesi: 8
6.4. Ucus sirasinda pilotun “yarismaci alan1” disina ¢ikmasi: 10
6.5. Ucus gobrev adimlarini atlama (her bir adim icin): 15

Yarisma Puani = (%20 x IHA Agirlik) + (%5 x IHA Tasarim ve iscilik) +
(%55 x Ugus Puani) + (%20 x inis Puani) - Ceza Puani
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